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大型産業用ロボットの力制御・力検出
● 組立工程
● 嵌合工程
● バリ取り・研磨工程       

Fx,y,z:2000N / Mx,y.z:400Nm

200×H60mm

Dyn Pick®（ダインピック）WEF-6A2000-400-RGD-Bは
内部構造を特別に改良した6軸（Fx,Fy,Fz,Mx,My,Mz）
力覚センサです。
今までの静電容量型力覚センサWEF-6Aシリーズの耐
久性・信頼性などの重要なパフォーマンスは維持しな
がらも、定格荷重Fx,Fy ,Fzは2000N、Mx,My ,Mzを
400Nmに大幅UPさせることができました。この定格荷
重2000N/400Nmのセンサでは今まで難しかった大型
産業用ロボットによる大きい重量物・部材の組立工程
や嵌合工程などにも採用できる6軸力覚センサです。



Dyn Pick® WEF-6A2000-400-RGD-B is a 6-axis (Fx, Fy, Fz, 
Mx, My, Mz) force sensor with a specially modified 
internal structure that can detect 2000N.
Whi le  mainta in ing  important  per formance  
characteristics of the conventional capacitive force 
sensor WEF-6A series, including durability and 
reliability, rated loads have been dramatically 
increased to 2000N for the Fx, Fy, Fz and 400Nm for the 
Mx, My, Mz.
This  6-axis  force sensor  with rated loads of  
2000N/400Nm can also be adopted for assembly and 
fitting processes for heavy load objects/members by 
large-scale industrial robots, which had been difficult 
until now.

Force control/force detection for large-scale 
industrial robots
- Assembly process
- Fitting process
- Deburring/grinding process
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